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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania robot elektrycznych - instalacji elektrycznych zwigzanej z zadaniem
inwestycyjnym:

Przebudowa i remont czeSci pomieszczen piwnicznych szpitala w celu wykonania
zespolow szatniowo — sanitarnych.
Inwestor:
Samodzielny Publiczny Szpital Miejski w Sosnowcu
ulica Szpitalna 2
41-200 SOSNOWIEC

1.2  Zakres stosowanej specyfikacji
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy przy

zleceniu 1 realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1 przy zastosowaniu odpowiedniego
uktadu klasyfikacji CPV podanej ponizej:

— 4545315600-1 Instalacje niskiego napi¢cia

— 45315700-5 Instalowanie rozdzielnic elektrycznych

— 45310000-3 Instalowanie wewnetrznego osprzetu sitowego

— 45317000-2 Inne instalacje elektryczne

— 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

1.3  Zakres robot objetych specyfikacjg
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem remontu instalacji o$wietleniowej 1 gniazd
wtyczkowych w zakresie projektu wykonawczego, tom 2.5:
— rozbudowa rozdzielnic o§wietleniowych

— montaz projektowanej instalacji sterowania, sity i gniazd wtyczkowych

1.4  OkKkreslenia podstawowe
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Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej s3

zgodne z obowigzujacymi normami i ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5 Wymagania ogolne dotyczace robot

Wykonawca robo6t elektrycznych jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania
oraz za zgodnos$¢ robot z Dokumentacja Projektowa, ST 1 obowigzujagcymi normami.
Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z zaleceniami Kierownika Budowy i
projektanta. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca powinien posiada¢ odpowiednie kwalifikacje, uprawnienia wykonawcze i
doswiadczenie w realizacji robdt ujetych w zakresie niniejszego opracowania. W
przypadku zastosowania urzadzen 1 aparatow rozdzielczych zamiennych do
zastosowanych w projekcie, musza one spetnia¢ okreslone w projekcie parametry i by¢
zaakceptowane przez Inwestora i Projektanta.
Przy wykonywaniu robot nalezy uwzgledni¢ wszystkie opisy, wytyczne i uwagi

zamieszczone w projekcie wykonawczym.

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu pelnego zakresu robdt wg zasad
niniejszej specyfikacji sa:
— prefabrykaty np. rozdzielnice
— korytka PCV, korytka kablowe wg obmiaru jw.
— kabel i przewody wg zestawienia
[losci do wykonania robot -elektrycznych stosowa¢ zgodnie z dokumentacja

projektowa i opisami technicznymi.

3. SPRZET
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci

wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
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Kierownika Budowy 1 uzgodnione z uzytkownikiem obiektu. Roboty elektryczne
moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Kierownika Budowy.
Przy mechanicznym wykonywaniu robot, Wykonawca powinien dysponowac
sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do wykonania tego typu
robot.
Roboty elektryczne prowadzone bedg przy uzyciu sprzgtu mechanicznego:

— elektronarzedzia,

— rusztowania ramowe.
Sprzet powinien by¢ obstugiwany wytacznie przez osoby uprawnione do jego uzycia.
Przechowywanie sprz¢tu nalezy wykonac zgodnie z wytycznymi producentéw (DTR,

instrukcje eksploatacyjne, itp.).

4, TRANSPORT
Materialy przewidziane do wykonania rob6t mogg by¢ przewozone dowolnym
srodkiem transportu z zachowaniem zasad kodeksu ruchu drogowego. Materiaty
nalezy zabezpieczy¢ przed przewrdceniem oraz przesuwaniem w czasie transportu. W
czasie transportu i przechowywania materialow elektroenergetycznych nalezy zachowac
wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych
przez producenta.
W czasie transportu, zaladunku 1 wyladunku oraz sktadowania aparatury elektryczne;j
1 urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegdlnosci:
— transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i
wstrzasami oraz przesuwaniem sie,
— aparature 1 urzadzenia ostroznie zaladowywac 1 zdejmowac, nie narazajac ich na
uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

Miejsce 1 sposob przechowywania sprzetu, urzadzen 1 materiatow transportowanych na

3/9




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.
ROBOTY ELEKTRYCZNE.
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

plac budowy nalezy uzgodni¢ z uzytkownikiem obiektu. W czasie przechowywania
sprzet powinien by¢ zabezpieczony przed uszkodzeniami mechanicznymi, przed
szkodliwym dziataniem warunkow atmosferycznych i przed uzyciem przez osoby do

tego nieuprawnione.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1  Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6dt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2  Wykonanie robét
5.2.1 Dostarczenie materialow

Dostawa materialow przeznaczonych do robot elektrycznych powinna nastgpié
dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen magazynowych. Jest to
konieczne ze wzgledu na rodzaj materialdw, pomieszczenia magazynowe powinny by¢
zamykane, powinny takze zabezpiecza¢ materialy przed zewnetrznymi wplywami
atmosferycz-nymi, a w razie potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz odpowiednie;j
temperatury 1 wilgotno$ci. Materiaty, wyroby 1 urzadzenia, dla ktéorych wymaga si¢
swiadectw jakosci, np. aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane itp. nalezy
dostarcza¢ wraz ze $wiadectwami jako$ci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami
odbioru technicznego. Przy odbiorze materialéw nalezy zwrdci¢ uwage na zgodno$¢
stanu faktycznego z dowodami dostawy.
5.2.2 Montaz urzgdzen rozdzielczych i osprzetu

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montazu tych urzadzen. Kable i przewody nalezy uklada¢ zgodnie z
PBUE.
5.2.3 Polaczenia elektryczne kabli i przewodow

Zyly jednodrutowe mogg mieé zakonczenia:

— proste, nie wymagajace obrobki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskow

srubowych,
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— oczkowe, dla przewodow podtaczanych pod srube lub wkret, oczko o $rednicy
wewnetrzne] wigkszej o 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy wygina¢ w prawo,
— sprasowane konce zyt przystosowane do podlaczenia pod Srube z koncowka
kablowag taczy si¢ z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie.
5.2.4 Przylaczanie gniazd wtykowych i opraw oswietleniowych
W oprawach o$wietleniowych 1 podobnym osprzecie, przewdd fazowy nalezy
taczy¢ ze stykiem wewnetrznym, a przewod neutralny z gwintem (oprawka). Gniazda
wtykowe oraz 1aczniki mocowaé nalezy do podtoza za pomoca kotkdéw rozporowych.
Podejscia do odbiornikow nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych
oraz w sposob estetyczny z uwzglednieniem zabezpieczen przed oslabieniem sity
docisku.
5.2.5 Proby montazowe
Po zakoniczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem
Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. Préb montazowych, tj.
technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robo6t wraz z dokonaniem potrzebnych
pomiardéw 1 sprawdzenia urzadzen.

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Jako$¢ wykonanych robot montazowych i elementow instalacji powinna
odpowiada¢ obowigzujagcym warunkom technicznym wykonania. Wykonawca jest

zobowigzany do statej 1 systematycznej kontroli prowadzonych robot.

6.1 Kontrola jako$ci materialéw
Urzadzenia elektryczne oraz kable elektroenergetyczne i przewody powinny
posiada¢ atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci wydane przez producenta oraz

wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR.
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6.2 Badania i pomiary pomontazowe

Po zakoniczeniu robot nalezy wykona¢ proby napigciowe 1 badania kabli
elektroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowania cigglosci zyl, a takze
zgodnosci faz na odbiornikach, jak roéwniez pomiary rezystancji 1 napi¢¢ razenia
skutecznos$ci ochrony od porazen.
Wykona¢ obowigzujace badania rozdzielnic oraz innych urzadzen.
Z wykonanych pomiaréw 1 préb powinny by¢ wykonane protokoty.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiaru jest:

m - ulozenia przewodow

m - utozenia kabla

szt. - montazu tablic rozdzielczych

szt. - montazu opraw oswietleniowych

szt. - montazu gniazd wtykowych, tacznikow 1 odgateznikéw
m - montazu drabinek i korytek

m - montazu zlgczy 1 wspornikow.

Podane w opisach kalkulacyjnych naktady rzeczowe, robocizny, materialow 1 pracy
sprzetu uwzgledniaja calo$¢ proceséw technologicznych przy zalozeniu wlasciwej
organizacji 1 przecigtnych warunkoéw wykonania robot oraz przy uwzglednieniu
wszystkich czynno$ci i1 naktadéw niezbednych do wykonywania poszczegolnych
elementéw robot. W naktadach rzeczowych materiatdw uwzgledniono niezbg¢dne ich
zuzycie do wykonania normowanych elementéw i robdt. Naklady rzeczowe pracy
sprzg¢tu ustalono na podstawie obliczen wynikajacych z projektow organizacji robot
montazowych dla wybranych reprezentantow.

Naktady na roboty nie ujete w katalogach rzeczowych ustala si¢ na podstawie

kalkulacji wtasnej indywidualne;.
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8.

ODBIOR ROBOT

Odbiér robot zanikajacych 1 wulegajacych zakryciu, sieci uziemiajacej,

przepustow 1 kanaléw oraz pozostatych instalacji, dokona¢ wg zasad odbioru robot,

ktore podano w ST ,,Wymagania ogdlne”. Przy odbiorze robdt powinny byc

dostarczone nastepujace dokumenty:

Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami 1 uzupelnieniami w trakcie
wykonania robot

Dziennik Budowy

Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany w trakcie robot

Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow

Protokoty czgsciowych odbioréw poprzednich faz robét

Protokoty 1 zaswiadczenia z dokonanych prob montazowych

Swiadectwa jakosci wydane przez dostawce urzadzen i materiatow
Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen

DTR urzadzen

Instrukcje eksploatacji odbieranej instalacji oraz zainstalowanych na state
urzadzen elektrycznych.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

Zasady platnosci i1 rozliczen finansowych za wykonane roboty wymienione w

dokumentacjach  projektowych 1  opracowaniach  kosztorysowych, okresla

dokumentacja przetargowa oraz umowa z Wykonawca.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa nalezy wykonaé zakres robdt wymienionych w

p. 1.3 niniejszej ST.

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

roboty przygotowawcze i pomiarowe
transport materiatow na miejsce wbudowania
wykonanie rob6t montazowych

wykonanie polaczen urzadzen
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— wykonanie pomiardw elektrycznych 1 wszystkich niezbednych 1 koniecznych

badan

— montaz 1 demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robot

— proby montazowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 60364 (komplet) Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-92/E-05009/56
PN-93/E-05009
PN-88/E-04300
PN-76/E-90301

BN-73/3725-16

Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Komplet
Badania techniczne przy odbiorach

Kable elektroenergetyczne w izolacji z  tworzyw
termoplastycz-nych i powloce polwinitowej na napiecia
znamionowe 0,6/1 kV

Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia)

PN-1EC 364-4-481, 199492/-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach

PN-IEC 60050-826:2000

PN-93/E-05009/51

PN-91/E-05010

PN-E-05033:1994

budowlanych — Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo —
Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od wplywow
zewnetrznych — Wybor srodkow ochrony
przeciwporazeniowej w  zaleznosci  od  wplywow
zewnetrznych

Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki —
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego — Postanowienia
wspolne

Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach
budowlanych

Wytyczne do instalacji elektrycznych — Dobor i montaz

wyposazenia elektrycznego — Oprzewodowanie
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PN-EN 50310:2002 Stosowanie potgczen wyrownawczych i uziemiajgcych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym

PN-IEC 61024 (komplet) Ochrona odgromowa obiektow budowlanych

PN-86/E-05003.04 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych — Ochrona
specjalna
PN-92/01256.02 Znaki bezpieczenstwa
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