SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJI TELETECHNICZNYCH

pawilonu szpitalnego dla potrzeb bloku operacyjnego
i OIOM-u, na terenie Szpitala Miejskiego w Sosnowcu
przy ul. Zegadiowicza 3

AKTUALIZACJA | MODYFIKACJA

Dziatka nr 4373

obreb: 0011 Sosnowiec

Inwestor:

Sosnowiecki Szpital Miejski sp. z 0.0.
41-219 Sosnowiec, ul. Szpitalna 1

Branza

INSTALACJE TELETECHNICZNE
Jednostka projektowa

40-044 Katowice, ul. Szeligiewicza 26
tel. 32 2517101 / fax. 32 2513392
archgorgon@archgorgon.pl

BIURO ARCHITEKTONICZNE www.archgorgon.pl

Gtowny projektant :

arch. Krzysztof Gorgon

Projektanci:

mgr inz. Stanistaw Latos
mgr inz. Waldemar Kluczynski
Sprawdzaj acy:

mgr inz. Wiestaw Latos

Katowice, stycze n 2016.



Spis tre Sci

1 SPECYFIKACIA TECHNICZNA . ... e 4
AT = N 4
WYMAZANIA OZOINE ...ueeeiiiiiiiiineeetiiiiiesssneeeesesissessnneesssssssssssnnsesssssssssssnnssessssssssssnnsesssssssssssnnssessssssssssnneessssssssssnnnananes 4
LY 1T T T 1 RN 6
1] o T 7= N 6
LI L83 o o 7
WYKONANIE FODOT .. i rssssssss s sss s s s s s s s s s s s s s s s s s s s s s s s s s sssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnns 7
(o101 4 ¢ o] EWET eI o I o] < To ] SUNNu RN 7
ODMIAE FODOT ..cceeneiiiiiiiieiiiieceeeetteeeeeeeeeeeeeeeesssseeeeeeessassssssesessssasssssssssessssssssssssesssssnssssssssesssnnnsssssssessssnnnssssssessssnnnnsnnne 10
(075 < T T g o) « o 1 2 11
PrZEPiSY ZWIGZANE ...ceeeerreereinnereeeeeeemeeeeeeeeeeeeemeeemmmemeemeeeemeemeeeesssssssstesteetseseseseteeesssteetetestestestseeeseetteeeteeteesesssssssssssssssssses 12
2 SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJIE TECHNICZNE ....coieees oo 13
Okablowanie Strukturalng 45314310-7 .....ccccveeeeerrreeennnieeeeeeereeansseeeeeeesssssssssessssssssssssssssesssssnsssssssssssssnssssssessssssnnsssnne 13
R S =1 USSR 13
LAY I L 7N A AR OPT PR 13
) 374 2 L PP PPPPPPPPPPRE 14
TRANSP O RT .ottt ittt e ettt eee et e e et eet i eeeeeeesesa st aaeeeesessstaasseeessssstansaaesessssssnnsseesssssssnnnnsessssssssnnnsseessssssnnnneeeesssnssnn 14
WYKONANIE ROBOT c.veeeeeteeeeeeeeteeeeeeteeeeeeteeeseetsseseetssesestssenenessesentesesentasesentasenenessesentasenestasesentaseneeesseseessenenesseneneaeenes 14
KONTROLA JAKOSCI ROBOT ....ooveeieveteteteiesesecte et st s st st s st st ssastesesasesssssssastesessssssssssastesasessssssssssssssesassssssenes 17
OBMIAR ROBOT ...ttt ettt sttt s sttt esas bt e s et st ssa s e st et et et st s s e et e s et et st e s nas e st et et et s s snantetesesesssnsnanentenas 18
(0] 0]=1101 31 (0] = 0 1 E OO 18
PRZEPISY ZWIAZANE ... s nananann 18
SYSTEM SYGNALIZACIH POZARU - 45312100-8 ....eceeueerrersrerrresssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssesssssssesssesssesssesssesssesssesss 20
MUSTEP ettt eeee ettt e et et et et seeeeseeee st et e sesaesesesee et et teseeseseene st et e aeaeseseeee et et et eeaeaeseene et et e e e enenes et et et et e aeneseeneneaeenaeaenenas 20
IMIATERIALY ..ottt ettt e e e e ettt e e e e e e eestaaa e e e e e e eeesaabbaaeseeeeaassbbaaeeeeeeaasbsasaaeeeesansssssaeeseeseassasaneeeeseansssrnnens 20
K] 20 274 =3 PSS 21
TRANSPORT L..ttttiete ettt e e eeeetr et e e e eeesatbe et eeeeeesatbareaeeeeasstaaseaaeeeasasbaaseaeeeeaaasbasseaeeeeaanssssseeeseesanssaaeeeeeseenssrreneeenaan 21
WYKONANIE ROBOT c.veteeete et teeeeeetee et aeeseetsseseatasesetssenenessesentssesentasesentasenenessesentasenentasesentaseneeesseneneasenenesaeneensenes 21
KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ottt ettt ettt sttt ettt e s et ss st et et tetesessas st et et st ssetetetsssssssse s asasesasans 22
(0] 21 17:N 2 2T ] =T 1 OO 23
(0] 01110 3312(0] - 1 LR 23
PRZEPISY ZWIAZANE ... nananann 23
INSTALACJA SYSTEMU PRZYWOLAWCZEGO(SP) 45312000-7 .....cccceeveereeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssses 24
R S =1 USSR 24
IMIATERIALY ..ottt eeett e e et e ettt e e e e e e eetaaa e e e e e e eeesaatbaaeseeeeeasssbaaeeeeeeaasbbaseaeeeesasssssaseseesaassasaseeessennsnsrenens 24
SPRZET et eeee et eeeee e e et et et et seeeeeeeee et et teeaesesee et et et et ete et et eeee et et et e ea et ene e et et et et et e et eaee et et et et eaenenee et et et neeteneseeneeeetnaeaenenes 25
TRANSP O RT .ceetttiee ittt ettt ettt tee et e e et eat i eeaeeeesesaata i aeeassessstaaaeeeessssstansaeesessssssnnsseesssesssnnnssessssssssnnnsseessssssnnnnseeesssnssnn 25

PAWILON SZPITALNY — SOSNOWIEC ul. Zegadtowicza 3
STWIOR - Instalacje teletechniczne
wraz z systemem sygnalizacji pozaru Strona 2



WYKONANIE ROBOT ....oouoiriniiisreiseessssssssssssssesssssssessssesssssssesssssssesssssssesssssssessssessessssssssssssssssssessnsssessssssessssssessssnsens 25

KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...ttt ettt ettt e et e e et s e eee et s e ee et esese e seees et eaese s seess et saese et saess et eeeeeenseeneas 25
OBIVIAR ROBOT ...ttt ettt st et e et e s et et e e e st s e e ea e e e eseetseeee et eseseetsesee et eseseetssseeansseeeseseseesnesesesssaseaenasanas 26
ODBIOR ROBOT ...ttt ettt st et e et e e e et et e e e st st e ea e et esee s st eea et eseseetsesee et eseseesssseessesereseseseesnesesesssaseaenasseas 26
SYSTEM CCTV = CPV:45312000-7....ocueereereerirreeeseesessessesessessessessesessessessessssssssssessessssssssssessessssessessesssssssessensessssessensanes 26
WUSTEP ..ttt ettt ettt et ettt et et ee e e e e e s eseseseesee et s et seseeeeeeeeeeseen et s et et et et es et et et eeeeeen et et et et st ee et et et eneenennaneas 26
IMATERIALY ...ttt ettt ettt et et s et et e st et et et et et e s es et esesee e e st ee st seseee et eseees s st s et et eses et esesenesees s et st sesenens 27
SPRZET ettt ettt et s et ettt et ettt e et a et et ee ettt et et e e et et e e e e e ettt et et et et et et et et eaee e e st et et et et et et et et eneennnaneas 27
TRANSPORT ...ttt ettt ettt ettt et e e e e e e s e e e eee e s st st seseseee et ese e s ettt et et eseseseseseseseeeas s et seseseeseeesesees s s et et eessesesenenenenas 27
WYKONANIE ROBOT ...ttt ettt ettt e et ee e et eeeee st st e ee e e s eaeet st etaaseseseetsesee s eseseesssseesseseaessseseessesesesssasenenasanas 28
KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...ttt ettt et e e et s e e et se e e et s e ees et esese s seees s eaese s saess et saese et saessasesene et seeneas 28
OBIVIAR ROBOT ...ttt ettt et et e et e e et et e e e st s e s ea e e e eeeeteeeta et eseseetsesee et esese et sssee s eseaeseseseesnesesesssaseaenasaeas 28
ODBIOR ROBOT ...ttt ettt ettt ettt et s ettt et s e s e s e e e e e e e e s e st s et et et et eseseseseeseses st eeseseseesesesennenanananeas 28
PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt ettt s st et et et et et e e e s e s esesee st et ee st seseeaeteseeees s st et et eseseseneseeeeeen s et sesesesens 29
SYSTEM KONTROLI DOSTEPU - CPV:45312200-9 30
WUSTEP ..ottt ettt et e ettt et et eeeeeeeseseseseesee st et seseseeeeeesesees et s et et et et et etes et eeeeeen st et st seee et et et eneenannaneas 30
IMIATERIALY ..ottt et e ettt e e s s e e e e e e e st et et et eeeseseseseeeeeee s et esseseseeaeeeeeeeenenas et eeeseseneseneeeanennesaseeseseneene 30
SPRZET ettt et et e e et e e e e e ettt et et et e e e e eaeaeeeeea ettt et eeeeeaeeeee e e e ettt et et et et eeeaes et e e et et et et eeeeeaea et et eenenenananaeas 31
TRANSPORT ..ttt et e ettt e e e e e e e e e e ee e e e e st ee st seseeeeeeeeeees s et et et eeeseeeseseaeaeese s s et eeseseseeseaeeeee s s esesesesssseeeeneesaeans 31
WYKONANIE ROBOT ...ttt ettt ettt et e et et eee st st e ee e e e eaee s st eta et et eseatsesee st eseseesssseesseseressseseenseseseessaseasnasanas 31
KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ottt ettt ettt ettt et st s e e e et e s eeees s st et et eses et enenesaenen s assesesesens 32
OBMIAR ROBOT ...ttt ettt ettt ettt s e s s se s st et ee s e s e s e e e e eee e s e st et et et et et es et et et eeeeses et et ee st seseseeseteneenanananaeas 32
ODBIOR ROBOT ..ottt ettt ettt et a et ee et et st s e e e e e e e e e e s e st s et et et et es et et eseneeses st et sesesesseseteneenanananeas 33
PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt ettt et e e e s s et et et e e eseeeaeseeeeses s et et seseseeseseeeeeen s et et eeeseseseseneesenenneseseeseseeeene 33

PAWILON SZPITALNY — SOSNOWIEC ul. Zegadtowicza 3
STWIOR - Instalacje teletechniczne
wraz z systemem sygnalizacji pozaru Strona 3



1 Specyfikacja techniczna
Wstep

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sag warunki wykonania i odbioru wszystkich rob6t budowlanych
zwigzanych z wykonaniem instalacji okablowania strukturalnego, sieci wideo domofonowej, kontroli dostepu,
systemu przywotawczego i systemu sygnalizacji pozaru w zakresie zabudowy Pawilonu Szpitalnego dla
potrzeb bloku operacyjnego i OIOM-u, na terenie Szpitala Miejskiego w Sosnowcu, przy ul. Zegadtowicza 3
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét wymienionych ponizej. W dalszej czesci opracowania Specyfikacja Techniczna bedzie opisywana
skrétem ST, a Szczegobtowe Specyfikacje Techniczne skrétem SST.

Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g
Specyfikacja Techniczna obejmuje nastepujace roboty budowlano-montazowe, opisane w Szczegdétowych
Specyfikacjach Technicznych :

» Instalacji okablowania strukturalnego i sieci telefonicznej
» Instalacja systemu sygnalizacji pozaru (SAP)

» Instalacji systemu nadzoru wizyjnego (CCTV)

» Instalacja systemu kontroli dostepu (KD)

» Instalacja systemu przywotawczego (SP)

Rozwigzania techniczno-materialowe oraz opis wykonania rob6t budowlanych nalezy rozpatrywac tgcznie z
opisem technologii wykonania rob6t zawartym w opracowaniach branzowych.

Podstawa opracowania
« Umowa o prace projektowe
»  Projekt budowlano wykonawczy,

Uscislenie rozwigzan instalacyjnych, zawarte w opracowaniach branzowych.

Wytyczne stosowania przyjetych w projekcie materiatow budowlanych, zawarte w materiatach
informacyjnych producentéw i certyfikatach.

Normy i przepisy techniczno-budowlane okreslajgce warunki prowadzenia i odbioru rob6t budowlano-
montazowych i wykonczeniowych (wykazy zawarto na koncu kazdej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej)

Wymagania ogolne

Ogéblne wymagania dotycz gce robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnosé z dokumentacjg projektows i
poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego .

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy i jeden egzemplarz
dokumentacji projektowe;.

Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow g i ST,SST

Dokumentacja projektowa, ST ,SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego
Wykonawcy sg obowigzujgce dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczeni (brakéw) w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajagcego, ktoéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.SST.
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W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w peti zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST ,SST i
wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
elementy zdemontowane i zamontowane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce.

Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie utrzymywacé teren budowy w nalezytym
porzadku, podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla os6b lub whasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej i utrzymywac¢ sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materialy fatwopalne bedg sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oso6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposaéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy uzyte do robdét bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia, w spos6b jednoznaczny
okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko, wydane przez uprawniong jednostke.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajag tego odpowiednie przepisy.

Ochrona wlasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji juz istniejgcych takich jak: instalacje wod-kan, elektryczna itp.
oraz uzyska od odpowiednich podmiotéw, bedacych wykonawcami tych instalacji, potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wfasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajgcego i
zainteresowanych wykonawcéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy, a szczegolnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Odziez robocza stosowana podczas wykonywania rob6t bedzie miata dobrze
widoczny znak firmowy Wykonawcy. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

Ochrona i utrzymanie robét
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Zamawiajgcego).

Stosowanie si @ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robaét.

Materiaty

Wymagania dla materiatow

Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie i
powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczgcym
instalacji ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢
pod wzgledem ilosci, kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci moggcych mie¢ wpltyw na
jakos¢é wykonania robét, nalezy skontaktowac sie z dostawcg i wyjasni¢ zaistniate watpliwosci, a materiaty
przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny ze strony producenta lub
wykonawcy robét.

Materiaty nie odpowiadaj gce wymaganiom
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatéw powinno odbywaé sie w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu sie wilasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikdw atmosferycznych lub
fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci materiatéw oraz
wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac¢ sie do zaleceh producenta
w w/w zakresie. Wykonawca zadba, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bedg one
potrzebne do wykonania robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i byty
dostepne do kontroli przez Inzyniera nadzorujgcego prace budowlane. Miejsca czasowego skladowania
materiatdw uzgodnione z Inzynierem budowy organizuje Wykonawca.

Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze przed uzyciem
materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajgcego.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakosé wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do rob6t powinien byé zgodny z projektem
organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego
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uzytkowania, a Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkOw umowy,
zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych rob6t i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone
Zamawiajgcego, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST, projektu
organizacji robét oraz poleceniami Zamawiajgcego. Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub
odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Warunki przyst gpienia do robot

W ramach komisyjnego przejecia placu budowy Wykonawca powinien dokonac:
sprawdzenia kompletnosci dokumentaciji projektowe;j,

sprawdzenia dokumentacji (pozwolenie na budowe, uzgodnienia),

oceny stanu terenu w zakresie mozliwosci wyznaczenia:

. drég dojazdu na teren budowy,

. miejsc sktadowania materiatow.

Wykonawca zobowigzany jest uzgadnia¢ z Zamawiajagcym wszelkie wytgczenia zasilania w media tj. prad,
woda, c.0. niezbedne do prowadzenia robét

Kontrola jako sci robot

Zasady kontroli jako $ci robot
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Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong
jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
badan materiatow, wykonanych instalacji, oraz robét. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialow oraz robo6t z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu sSwiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

Raporty z bada n
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi nadzorujgcemu prace budowlane kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej.

Badania prowadzone przez Zamawiaj gcego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajgcy uprawniony jest do dokonywania kontroli i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy. Zamawiajgcy moze
pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajgcy poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie
na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i rob6t z dokumentacjg projektowg i SST, a koszty
powtérnych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

Atesty Certyfikaty i deklaracje zgodno  Sci

Zamawiajacy moze dopuscié do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczehAstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:

. Polskg Normag
. aprobatg techniczng, w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacja i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona
do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby

poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Zamawiajgcemu. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy

Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w
porzgdku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera nadzorujgcego prace budowlane.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

» date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

» terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robot,

e przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu,

e okresyi przyczyny przerw w robotach,

* uwagii polecenia Zamawiajgcego,

e daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

e zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i koncowych
odbiorow robat,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét,

» dotyczace jakosci materiatldw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt, dane przeprowadzat,

« wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robdét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone
Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie.

Decyzje Zamawiajgcego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnieh do wydawania polecen Wykonawcy robaot.

Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksiegi obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych powyzej, nastepujace dokumenty:
* pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
e protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
»  protokoty odbioru robét,
» protokoty z narad i ustalen,
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» korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Zamawiajgcego

Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego o zakresie obmierzanych
robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi
obmiaru.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku nalezytego wykonania przedmiotu umowy i ukonczenia wszystkich
rob6t zgodnie z dokumentacjg. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang
przez Zamawiajgcego zgodnie z wymaganiami instytucji finansujgcych inwestycije.

Zasady okre slania ilo $ci robo6t i materiatow
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Jesli SST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako diugosé
pomnozona przez sredni przekrgj.

llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

Materialy instalacyjne takie jak: puszki, uchwyty, elementy pasywne, urzgdzenia instalowane w
poszczegdblnych sieciach itp. liczone bedg w sztukach.

Urzadzenia i sprz et pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t bedg zaakceptowane przez
Zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
bedg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksiegi obmiaru.
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Odbiodr robot

Rodzaje odbioréw robot
W zalezno$ci od ustaler odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:

» odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
» odbiorowi czesciowemu,

» odbiorowi koncowemu,

» odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér robét zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu
Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robot. Odbioru robo6t dokonuje Zamawiajgcy.

Gotowosc¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbidr bedzie przeprowadzony zgodnie z umowa.

Jakosc¢ i ilos¢ rob6t ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie dokumentow zawierajgcych
komplet wynikéw pomiaréw (w przypadku koniecznosci ich wykonania) i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Odbiér cz esciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajgcy.

Odbiér ko ncowy robot
Calkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbiér koncowy rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajgcego zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa ponizej.

Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektows i
SST.

W toku odbioru koncowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

Dokumenty odbioru ko nhcowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kohcowego robét jest protokot odbioru koncowego robot
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

e dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

» ustalenia technologiczne,

» dzienniki budowy i ksiegi obmiaru (oryginaty),

« wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

» deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

* inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Podstawa ptatno $ci

Podstawa ptatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru robét. Przy dokonywaniu
rozliczen obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg.

Rozliczenie nastgpi na podstawie kosztorysow, ktdre opracowane bedg w oparciu o parametry rzeczowe i
cenowe zawarte w umowie.

Warto$¢ robo6t uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST, SST ,w dokumentacji projektowej a takze w obowigzujgcych przepisach.

Przepisy zwi gzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - prawo budowlane (Dz.U. nr 89, poz. 414 z p6zn. zm. z 27 marca 2003r.. Dz.U
nr 80 z 10 majg 2004r. poz.718).

Zarzgdzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12 marca 1996r. w sprawie dopuszczalnych stezen
czynnikow szkodliwych dla zdrowia wydzielanych przez materialy budowlane, urzgadzenia i elementy
wyposazenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi (M.P. nr 19, poz. 231).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i
kryteribw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.U. nr 107, poz. 679, i z
2002r. Dz.U. nr 8, poz. 71).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w sprawie oceny
systeméw zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu oznakowania wyrobdw budowlanych
dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U.nr 1113, poz. 728).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47 z dnia 19 marca 2003 r., poz. 401)

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
rodzajow obiektow budowlanych, przy ktérych realizacji wymagane jest ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego (MP nr 2/95, poz. 28 z p6zn. zm.)

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U. nr 121, poz.1138).

Warunki techniczne wykonywania i odbioru robét budowlano-montazowych - Ministerstwo Gospodarki
przestrzennej i Budownictwa; Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1989 - tom I-1V.
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2 Szczegobtowe specyfikacje techniczne

Okablowanie strukturalne 45314310-7

WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z instalacjg okablowania strukturalnego w obiekcie.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t.

Zakres robot obj etych SST
Okablowanie strukturalne ktérego dotyczy specyfikacja obejmuje infrastrukture i okablowanie sieciowe
(LAN). Zakres robét obejmuje:

- Instalacje okablowania strukturalnego w obiekcie

- Instalacje gniazd przylgczeniowych

- Zabudowe Punktu Dystrybucyjnego ujetego w projekcie instalacji Pawilonu
- Wykonanie potgczen szkieletowych z Punktami dystrybucyjnymi Szpitala

Okre slenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych
przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegodlnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktéw prawnych nie
zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg. Rodzaje (typy) urzgdzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny byé zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;.

Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajéw (typéw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w
projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametréw technicznych urzadzen lub
podwyzszenia wczesniej przewidywanych.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogoéine"

Instalacji Okablowania strukturalnego sieci LAN:
«  Swiatlowdd SM 9125 — 24 widknowy
«  Swiatlowdd SM 9125 — 12 widknowy
+  Swiattowdd SM 9125 — 6 wioknowy
» Panel rozdzielczy z ptyta czolowg ze ztgczami LC duplex
e Kabel F/FTP kat.6A, 4 pary 24 AWG, LSOH
e Kabel krosowy F/FTP, Cat 6A
» Panel rozdzielczy kat.6A 24*RJ45 STP 568A/B
» Panel porzadkujacy
* Gniazdo ekranowane RJ45, STP kat.6A
e Suport - uchwyt 2-modutowy
* Puszka 2-modutowa podtynkowa gleboka ® 60
e lkony do opisu gniazd oraz paneli
*  Rury ostonowe
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Instalacji na potrzeby sieci telefonicznej:

» Kabel wieloparowy U/UTP 50x2x0,5 (J-2YH)

* kgczéwki LSA 10 parowe

e Kabel kat 5e U/UTP, wersja LSOH

e Modut keystone UTP, kat.3, 6P4C, beznarzedziowy

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu zostaty podane w ,Wymagania ogoéine"

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczgcych realizacji zadan
wymienionych w punkcie 1.3 powinny odpowiada¢ ogoélnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz
wytrzymatosci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na
budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ,Wymagania ogélne”

Srodki i urzgdzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji, urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania rob6t zwigzanych z budowg
okablowania strukturalnego. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé przemieszczane przedmioty w sposob
zapobiegajacy ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz skladowania elementéw i
urzgdzen wykorzystywanych do instalacji poszczegéinych systemow nalezy przestrzega¢ zalecen
wytwlrcow. Zaleca sie dostarczenie urzadzen i elementéw systemu bezposrednio przed montazem, w celu
unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ,Wymagania ogéine"

Wymagania ogolne dotycz gce instalatoréw sieci okablowania strukturalnego

Instalacja okablowania strukturalnego powinna by¢ wykonywana przez instalatora posiadajacego wazne
uprawnienia i certyfikat wydany przez producenta okablowania przyjetego do wykonania w obiekcie.
Wykonawca autoryzujgcy system okablowania strukturalnego musi posiada¢ uprawnienia do objecia
zainstalowanego systemu 25-letnig gwarancjg systemowg przez producenta okablowania.

Wykonawca okablowania strukturalnego musi wyznaczy¢ kierownika robdét, posiadajgcego uprawnienia
certyfikacji, oraz uprawnienia budowlane instalacyjne, wykrywania i usuwania usterek zainstalowanego
okablowania, do nadzoru nad realizacjg prac.

Wymagania ogolne dotycz gce systemu okablowania strukturalnego

System okablowania strukturalnego ma zapewni¢ warstwe fizyczng dla przesytu wszystkich aplikaciji
zaprojektowanych dla okablowania klasy EA wedtug PN-EN 50173:2007 . Dla zapewnienia elastycznosci,
system musi umozliwia¢ swobodng rozbudowe, oraz rekonfiguracje.
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Wszystkie komponenty systemu powinny spetniaé wymagania co najmniej kategorii 6A w celu uzyskania
odpowiednio duzych marginesow bezpieczenstwa parametrow transmisyjnych. Wszystkie elementy toru
transmisyjnego (miedzianego i $wiattowodowego) powinny pochodzi¢ od jednego producenta, ktéry udzieli
minimum 25-letnig gwarancje systemowg. Wymog pochodzenia poszczegélnych komponentéow obowigzuje,
co najmniej w takim zakresie elementow, jaki wyznaczyt producent instalowanego okablowania, jako
warunek uzyskania certyfikatu 25-letniej gwarancji systemowe.

Gniazda przyt gczeniowe
W projekcie przewidziano zastosowanie podwojnego lub pojedynczego gniazda RJ45 dla jednego
stanowiska.

Wszystkie zlgcza RJ45 muszg spetniaé wymagania norm ISO/IEC 11801:2002, EN 50173:2007 oraz
ANSI/TIA/EIA 568-B.2 dla kategorii 6. Zgodnos$¢ ze standardem kategorii 6 potwierdzona jest poprzez
oznaczenie modutu RJ45 opisem ,Cat.6A" oraz udokumentowana certyfikatem niezaleznego laboratorium
badawczego. Certyfikat niezaleznego laboratorium powinien stwierdzaé miedzyoperacyjnos¢ produktu oraz
przeprowadzenie testu ,piramidy” tzw. metoda ,de-embedded test" dla zlgcza RJ45. Gniazda
przytaczeniowe powinny posiada¢é mozliwosé instalacji w standardzie 45x45.

Kable pot gczeniowe (patchcord'y)

System okablowania strukturalnego nalezy uzupetnié¢ o odpowiednig ilos¢ kabli potgczeniowych RJ45-RJ45
(patchcordéw). Dla transmisji danych komputerowych nalezy dostarczy¢ kable potgczeniowe kat. 6A
ekranowane.

Punkty dystrybucyjne
Punkt Dystrybucyjny BD nalezy wyposazy¢ w panele krosowy niezbedne do zakorczen kabli z gniazd
punktéw przytgczeniowych zlokalizowanych w pomieszczeniach projektowanego Pawilonu Szpitalnego.

Monta z poszczegolnych elementéw okablowania strukturalneg o w szafie kablowe]
Elementy okablowania strukturalnego montujemy na stelazu 19" w szafie dystrybucyjnej za pomocg zestawu
elementéw $rub mocujgcych (4x s$ruba, podkladka oraz nakretka). Instalacja winna przebiega¢ zgodnie z
kartg katalogowg danego urzgdzenia.

Budowa tras kablowych

Trasy kablowe nalezy zbudowaé¢ z elementéw trwatych pozwalajgcych na zachowanie odpowiednich
promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Warto$ci minimalnych promieni giecia kabli sg podane w
kartach katalogowych kabli miedzianych.

Rozmiary (pojemnosé) kanatdw kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej liczby kabli
projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyjaé¢ zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy
systemu. Zajetos¢ Swiatta kanaléw kablowych przez kable nalezy oblicza¢ w miejscach zakretéw kanatow
kablowych. Przy calkowitym wypetnieniu s$wiatta kanatu kablami na zakrecie kanal bedzie wowczas
wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzigé pod uwage zapisy
normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczgce roéwnolegtego prowadzenia rdéznych instalacji w budynku, m.in.
instalacji zasilajgcej, zachowujac odpowiednie odleglosci pomiedzy okablowaniem zasilajgcym, a
okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane sg kanaty
kablowe.

Ukladanie kabli

Przy uktadaniu kabli, nalezy stosowac sie do odpowiednich zaleceh producenta (tj. promienia giecia, sity i
sposobu wciggania, itp.)

Symetryczne kable skretkowe U/FTP nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposéb
odpowiadajgcy odpornos$ci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne.

W szczegodlnosci nalezy wystrzega¢ sie nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na
podiodze oraz zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanatow kablowych. Przy odwijaniu kabla z
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bebna bgdz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciggniecia oraz zwracac
uwage na to, by na kablu nie tworzyty sie wezty ani supty. Przyjety ogdllnie promien giecia podczas instalacji
wynosi 8-krotnos¢ $rednicy zewnetrznej kabla skretkowego.

Monta z konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji okablowania strukturalnego bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposéb trwaty, uwzgledniajgcy warunki
lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

Przejscia przez sciany

Przejscia przez sciany powinny spetniaé¢ nastepujgce wymagania:

Wszystkie przejscia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany muszg byé chronione przed
uszkodzeniami. Przejscia te nalezy wykonywaé¢ w przepustach rurowych lub korytach kablowych. Kable
instalacji okablowania strukturalnego muszg by¢ chronione przed przypadkowymi uszkodzeniami, na catej
dtugosci, od wyjscia z punktu BD do gniazda przytgczeniowego RJ45.

Uziemienie

W specyfikacjach normy EN 50310 okreslono optymalne warunki, jakie powinny spetnia¢ uziemienia i sieci
potgczen wyrdwnawczych w budynkach, gdzie dziatajg instalacje informatyczne. Norma EN 50310 winna by¢
stosowana w nowo powstajgcych budynkach jak réwniez juz istniejgcych.

Zawarte w normie PN-EN 50174-2:2002 wymagania specyfikujg minimalne odlegtosci, jakie nalezy
zachowac przy instalacji, pomiedzy okablowaniem strukturalnym, a energetycznym w zaleznosci od
konstrukgji kabli:

Typ instalacji Bez metalowej Przegroda Przegroda

przegrody aluminiowa stalowa
Oba kable nieekranowane 200 mm 100 mm 50 mm
Kabel zasilajgcy nieekranowany - 50 mm 20 mm 5mm
kabel skretkowy ekranowany

(rozpatrywane $rodowisko elektromagnetyczne moze zosta¢ scharakteryzowane wg EN 50081 i 50082; przy
dtugosci potaczenia nie przekraczajgcej 35m i uzyciu kabla skretkowego ekranowanego mozna zrezygnowac
z przegrody).

Prace wyko nczeniowe

Nalezy zamkngé wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli. Jesli wykorzystuje sie
trase kablowg przechodzgcg przez granice strefy pozarowej, swiatto jej otworu nalezy zamkng¢ odpowiednig
masg uszczelniajgcg, charakteryzujgcg sie wtasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z
przepisami p.poz. i przymocowac¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z peing informacjg o tak zbudowanej
granicy strefy.

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem
okablowania, wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pozniejsza
rozbudowe instalacji. Elementami, ktére nalezy oznacza¢ sa:

* poszczegolne panele krosowe,

* poszczegOllne porty tych paneli,

e wszystkie gniazda uzytkownikow,

Oznaczenia powinny byc¢ trwate, wyrazne i widoczne.

Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujgce
elementy:

e podstawa opracowania
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 informacje o0 inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji

» opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii

» lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent - Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa
elementu / llos¢

» schemat potgczen elementéw instalacji

» podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

* pomiary wybudowanych tgczy

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej muszg zgadza¢ sie z
rzeczywistoscia.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano ST ,Wymagania ogodlne.

Pomiary parametréw okablowania strukturalnego

Po wykonaniu instalacji okablowania strukturalnego wykonawca powinien przeprowadzi¢ odpowiednie testy i
pomiary poswiadczajgce, ze okablowanie spetnia standardy kategorii 6A / Klasy EA, zgodnie z wymogami
zawartymi w normach i ewentualne inne wymagania konieczne do wystawienia certyfikatu gwarancyjnego
przez producenta okablowania. Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ struktury okablowania z wymaganiami norm w
tym zakresie.

Minimalny zakres obowigzkowych testow obejmuje pomiary tgczy statych (Permanent Link) w odniesieniu do
wartosci granicznych parametréw wg normatywnego zatgcznika A normy PN-EN 50173-1:2007:
» Poprawnos$¢ i ciggtos¢ wykonanych potgczen
e  Straty odbiciowe RL
*  Tlumiennos$é wtrgceniowa
e Zmniejszenie przestuchu zbliznego NEXT pomiedzy dwiema parami
e Sumaryczne zmniejszenie przestuchu zbliznego (PSNEXT)
*  Wspotczynnik ttumienia w odniesieniu do zmniejszenia przestuchu pomiedzy dwiema parami (ACR)
*  Sumaryczny wspétczynnik ttumienia w odniesieniu do zmniejszenia przestuchu (PSACR)
e Zmniejszenie przestuchu zdalnego skorygowane w odniesieniu do dlugosci linii transmisyjnej
(ELFEXT) pomiedzy dwiema parami
* Sumaryczne zmniejszenie przestuchu zdalnego skorygowane w odniesieniu do dtugo$ci linii
transmisyjnej (PSELFEXT)
* Rezystancja petli statoprgdowej
e Opébznienie propagacji
* ROznica opo6znien propagaciji

Proponowane typy miernikéw

Do wykonania pomiaréw nalezy stosowa¢ mierniki zalegalizowane, umozliwiajgce pomiary wszystkich
parametréw przewidzianych jako minimalny zakres. Muszg to by¢ mierniki o doktadnosci min. Level Ill takie,
jak:

DTX-1800, DTX-1200, DTX-LT (Level IV) firmy FlukeNetworks wraz z adapterami testowymi Permanent Link
i koncowkami PM06 OMNIScanner (2) firmy Fluke Networks wraz z adapterami testowymi Permanent Link i
koncéwkami PMO06 Lantek 6 lub 7 firmy Ideal Industries DSP 4X00 firmy Fluke Networks wraz z adapterami
testowymi Permanent Link i koncéwkami PM06 WireScope 350 firmy Agilent Technologies.

Weryfikacja jako $ci wykonania prac wyko RAczeniowych.
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajgc w to sprawdzenie
zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalaciji.
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OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,Wymagania ogoélne”.

Obmiar robot obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych
koniecznos¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania rob6t pomiedzy wykonawcg, a inspektorem
nadzoru. Jednostkg obmiarowi dla przewoddw elektrycznych jest 1 m.

Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i urzgdzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca
w sposob okreslony w warunkach kontraktu. Sporzgdzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem
nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy poréwna¢ z dokumentacijg techniczno-
kosztorysowg w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robét.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogolne"

Odbiér odbywa sie na czterech ptaszczyznach:
« weryfikacja struktury systemu okablowania
» weryfikacja doboru komponentéw
» weryfikacja wydajnosci systemu okablowania
» weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych

Weryfikacja struktury systemu okablowania
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku oraz dlugosci potgczen
pomiedzy nimi. Musza by¢ spetnione wymagania opisane w EN 50173-1:2007.

Weryfikacja doboru komponentéw
Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,Wyboér komponentow" normy PN-EN 50173-1:2007 wydajnos¢ systemu
okablowania definiujg komponenty sktadajgce sie na poszczegolne tory transmisyjne:

«  komponenty kategorii 6A zapewniajg wydajnos¢ klasy EA okablowania symetrycznego’

Kable i potgczenia réznych kategorii moga by¢é mieszane ze sobg w kanale, jednakze o wydajnosci kanatu
bedzie decydowat element o najstabszej wydajnosci.

Weryfikacja wydajno $ci systemu okablowania

Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegoélnych jego taczy stalych badz
kanatldbw polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z normg PN-EN 50346:2004 z
zastosowaniem odpowiednich przyrzadéw okreslonej doktadnosci. Przy badaniu okablowania
symetrycznego klasy EA nalezy postuzy¢ sie przyrzgdem pomiarowym poziomu lll. Nalezy przeprowadzi¢
badania wydajnosci tagczy statych okablowania poziomego szkieletowego w klasie wydajnosci, w jakiej
projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich
taczy statych systemu.

PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawg do opracowania zagadnien zwigzanych z okablowaniem strukturalnym sg normy okablowania
strukturalnego:

Normy
* |ISO/IEC 11801:2002 - Information technology. Generic cabling for customer premises.

e« EN50173:2002 - Information technology. Generic cabling systems Part 1: General requirements and

office areas.
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 EN 50174-1:2007 ,Technika informatyczna. Instalacja  okablowania. Cz e$¢ 1: Specyfikacja i
zapewnienie jako $ci."

e« EN 50174-2:2007 ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cz e$¢ 2: Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewn  gtrz budynkow."

 ANSI/TIA/EIA 568B:2002 Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components Addendum 1.
Transmission Performance Specifications for 4-pair 100 ohm Category 6 Cabling.

e PN-EN50173:2007 Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego czes¢ 1:
Wymagania ogélne i strefy biurowe.

» EN 50346:2002 Information technology. Cabling insta  llation - testing of installed cabling.
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SYSTEM SYGNALIZACJI PO ZARU - 45312100-8

WSTEP

Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru instalacji
systemu sygnalizacji pozaru i oddymiania.

Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robét.

Zakres robot obj etych specyfikacj a
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu
nastepujacych prac:

» wykonanie tras kablowych i utozenie kabli
* montaz i podiagczenie elementdéw systemu
e rozruch i oprogramowanie systemu

e przeszkolenie obstugi

Ogéblne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowg, specyfikacjami Technicznymi, obowigzujgcymi normami oraz poleceniami Nadzoru
Inwestycyjnego.

OgdIlne wymagania dotyczace robo6t podano w specyfikacji ,0gélne wymagania techniczne”

MATERIALY

Rodzaj materiatéw

Podstawowe elementy i urzadzenia stanowigce kompletny system spelniajgcy wymagania postawione w
zatozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem materiatdéw w przedmiotowym projekcie.
Pozostale materialy mogg by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania
Scistych odpowiednikdw posiadajgcych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia
koniecznosci zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora.

Wymagane sg pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete
wskazéwki co do wykonania zmiany.

Warunki dostawy
Materialy i urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych dystrybutoréw. Wykonawca
powinien:

» dokonac¢ uzgodnien dotyczgcych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu rob6t

» zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikbw badan pelnych i niepelinych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta

»  zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci)

Transport i sktadowanie
Zastosowane materialy nie wymagajg szczegélnych warunkoéw transportu i sktadowania. Nalezy stosowaé
sie do zalecen producenta.

Kontrola jako $ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatdéw uzytych do realizacji robét. Wykonawca zobowigzany
jest do oceny jakosci materiatdbw dostarczanych przez producenta i ich zgodnosci z wymaganiami
dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej na podstawie:

* rezultatéw badan peinych wykonywanych przez producenta
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e rezultatéw badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii dostarczanej na
budowe

* atestu (zaswiadczenia o jako$ci)

e oceny wizualnej kazdej jednostkowe]j dostawy

e dodatkowych badah wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgtoszenia przez
Nadzoér Inwestorski watpliwosci.

Potwierdzenie wlasciwosci materiatow i wyrobow z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:
» zaswiadczeniach z kontroli
e zapisach w dziennikach budowy
e innych dokumentach
Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje zgodnosci.

SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wtasciwg to jest spetniajgca wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢ robét.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez wykonawce winien uzyskac¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakosc
wykonywanych robét. Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytwoérce.

WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania poditoza,
zakonczenia rob6t stanu surowego, i osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczeciem
wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia robét instalacyjnych. Podioze
musi by¢ mocne, czyste, réwne i suche. Nierdwnosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub
wyréwnane zaprawa.

Zasady ogolne

Przy wykonywaniu robét kablowych nalezy przestrzegaé ogollnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegolnie zwrocié uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone réwnolegle do kabli energetycznych,
a jezeli zachodzi taka koniecznos¢ to w odleglosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz urzgdzen nalezy
wykonywaé w sposob estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

Monta z gniazda

Gniazdo do sufitu mocuje sie dwoma wkretami poprzez kotki rozporowe (zalecane kotki o srednicy 6mm).
Wskazane jest wiercenie otworow pod kotki rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu szablonu o
odpowiednim rozstawie otworOw. Zly rozstaw otworéw moze by¢ przyczyng zdeformowania gniazda przy
silnym dokreceniu wkretéw mocujgcych. Miejsca podigczania poszczegolnych przewoddéw opisane sg na
zlgczu.

Monta z czujek
Czujki instaluje sie w gniazdach. Montaz czujki w gniezdzie polega na wtozeniu jej do gniazda i przekreceniu
do momentu zatrzadniecia go w gniezdzie.

Monta z recznych ostrzegaczy po zaru
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Ostrzegacz montuje sie na ptaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkdéw rozporowych i wkretéw z them
walcowym. Rozmieszczenie otworéw do mocowania zaleca sie wytyczyé przy uzyciu szablonu. Ze wzgledu
na znaczna site uderzenia wymagang do uruchomienia, nie nalezy montowac ostrzegaczy bezposrednio do
ptyt kartonowo-gipsowych bez dodatkowego wzmocnienia.

Monta z przyciskow oddymiania
Montaz przyciskdbw oddymiania nalezy wykona¢ w analogiczny sposéb jak recznych ostrzegaczy
pozarowych.

Monta z akumulatora oraz pojemnika na akumulator

Pojemnik nalezy zawiesi¢ na scianie wykorzystujgc do tego cztery otwory umieszczone na tylnej jego Scianie
i przymocowac do $ciany.

Podigczenie akumulatora nalezy wykonaé przewodami dostarczonymi przez producenta. Przed tgczeniem
akumulator nalezy umiesci¢ w pojemniku na akumulator. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na biegunowos¢
podigczenia akumulatorow.

Monta z Central
Centrale nalezy instalowa¢ w miejscach wskazanych w projekcie. Centrale przymocowuje sie do sciany.
Nalezy stosowac sie do zalecen zawartych w DTR.

Montaz Centrali oddymiania

Centrala oddymiania powinna by¢ zainstalowana w poblizu sterowanych przez nig urzadzen.

Monta z elementu kontrolno-steruj gcego

Element kontrolno-sterujagcy nalezy zamontowa¢ w linii dozorowej w poblizu sterowanego urzgdzenia.
Obudowy modutu nalezy mocowac¢ na $cianach lub na stropach, przykrecajac je wkretami. Podczas
montazu obudowy nalezy wyjg¢ moduty. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzié przez dtawiki kablowe.

Monta z sygnalizatora akustycznego

Gniazdo sygnalizatora jest elementem mocujgcym sygnalizator do puszki instalacyjnej PIP 1A (dwie Sruby
M4) Ilub sufitu, Sciany przy pomocy dwoch wkretéw i kotkéw rozporowych. W gniezdzie opcjonalnie
montowany jest blok z elementem sabotazowym, utrudniajgcy usuniecie sygnalizatora.

Uktadanie kabli o funkcji podtrzymania wka  sciwo $ci kabla przez czas 90 min.
Kable typu HTKSH PH90 i HDGS PH90 prowadzi¢ na certyfikowanych uchwytach.. Montaz wykona¢
zgodnie z aprobatg techniczng kabla.

Uktadanie kabli linii dozorowych.
Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ nieekranowane kable uniepalnione typu YnTKSY 1x2x0,8
mm. Kable powyzsze nalezy uktada¢ pod tynkiem albo w rurkach lub kanatach kablowych.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w specyfikacji , Ogdlne wymagania techniczne". Kontrola
polega na:

e Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi

e Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi. Ustala sie czy zastosowany material jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy
legitymuje sie deklaracjg zgodnosci lub certyfikatem zgodno$ci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

e Sprawdzenie poprawnosci podigczen zgodnie z dokumentacija techniczna.

e Sprawdzenie spetnienia zatozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie prob i
symulacje na etapie testowania.
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Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokonaé naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane materialty powinny byé
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru podano w specyfikacji , Ogélne wymagania techniczne". Jednostkg obmiarowa jest
1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzgdzen i elementéw instalacji objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.

ODBIOR ROBOT

Odbiér rob6t obejmuije:
» 0dbiér rob6t zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu
» odbiér ostateczny ( catego zakresu prac )
» odbiér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu rob6t na podstawie wynikéw pomiaréw i
badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej i funkcjonalnej
instalacji dokonanej przez Nadzo6r Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogélne zasady odbioru rob6t
podano w specyfikacji , Ogolne wymagania techniczne".

Podstawe odbioru robot instalacyjnych stanowig nastepujgce dokumenty:

» dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

e zaswiadczenia o jakosci materiatdw i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodno$ci

» protokoty odbioru materiatéw i wyrobow

e protokoty odbioru poszczegodinych etapéw lub elementéw robét

« wyniki badan laboratoryjnych materiatéw i wyrobow, jesli byty zalecane przez Nadzér Inwestycyjny

» ekspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku

PRZEPISY ZWIAZANE

« PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

* PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale

» sygnalizacji pozarowej

 PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 7: Czujki dymu.

*  Cuzujki punktowe dziatajgce z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, Swiatta przechodzgcego lub
jonizacji

» PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe

» PN-IEC 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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INSTALACJA SYSTEMU PRZYWOLAWCZEGO(SP) 45312000-7

— Instalowanie infrastruktury kablowej 45314200-3

WSTEP
Przedmiot specyfikacji
System Przywotawczy zainstalowany zostanie w fazience pacjentéw oraz w izolatce wraz z tazienka.

Centralka przywotawcza znajduje sie w punkcie intensywnego dozoru.

Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizaciji
robét.

Zakres robot obj etych specyfikacj a
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu
nastepujacych prac:

» wykonanie tras kablowych i utozenie kabli
* montaz i podiagczenie elementdéw systemu
e rozruch i oprogramowanie systemu

e przeszkolenie obstugi

Ogélne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg, specyfikacjami Technicznymi, obowigzujgcymi normami oraz poleceniami Nadzoru
Inwestycyjnego.

OgdIlne wymagania dotyczace rob6t podano w specyfikacji ,Ogélne wymagania techniczne”

MATERIALY

Rodzaj materiatéw

Podstawowe elementy i urzadzenia stanowigce kompletny system spelniajgcy wymagania postawione w
zalozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem materiatéw w przedmiotowym projekcie.
Pozostale materialy mogg by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania
Scistych odpowiednikdw posiadajgcych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia
koniecznosci zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora.

Wymagane sg pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete
wskazéwki co do wykonania zmiany.

Warunki dostawy
Materialy i urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych dystrybutoréw. Wykonawca
powinien:

» dokonac¢ uzgodnien dotyczgcych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu rob6t

» zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikbw badan pelnych i niepelinych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta

»  zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci)

Transport i sktadowanie
Zastosowane materialy nie wymagajg szczegélnych warunkoéw transportu i sktadowania. Nalezy stosowaé
sie do zalecen producenta.

Kontrola jako $ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatdéw uzytych do realizacji rob6t. Wykonawca zobowigzany
jest do oceny jakosci materiatdbw dostarczanych przez producenta i ich zgodnosci z wymaganiami
dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej na podstawie:
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* rezultatéw badan peinych wykonywanych przez producenta

» rezultatow badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii dostarczanej na
budowe

e atestu (zaswiadczenia o jakosci)

e oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

» dodatkowych badah wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgtoszenia przez
Nadzér Inwestorski watpliwosci.

Potwierdzenie wiasciwosci materiatow i wyrobow z kazdej dostawy powinno byé podane w:
» zaswiadczeniach z kontroli
e zapisach w dziennikach budowy
* innych dokumentach
Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje zgodnosci.

SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwg to jest spelniajacg wymagania Specyfikacji Technicznej jako$¢ robot.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zar6wno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez wykonawce winien uzyskac¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakosc
wykonywanych robét. Materiaty przewozone na srodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i ukltadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania rob6t kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania poditoza,
zakonczenia rob6t stanu surowego, i osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczeciem
wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia robét instalacyjnych. Podtoze
musi by¢ mocne, czyste, réwne i suche. Nierdwnosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub
wyréwnane zaprawa.

Zasady ogolne

Przy wykonywaniu robét kablowych nalezy przestrzegaé ogélnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegolnie zwr6cié uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone réwnolegle do kabli energetycznych,
a jezeli zachodzi taka konieczno$¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz urzadzen nalezy
wykonywaé¢ w sposo6b estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogblne zasady kontroli jakosci robét podano w specyfikacji ,, Ogoélne wymagania techniczne". Kontrola
polega na:

e Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi

* Sprawdzeniu kompletno$ci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi. Ustala sie czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy
legitymuje sie deklaracjg zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

e Sprawdzenie poprawnosci podigczen zgodnie z dokumentacija techniczna.
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e Sprawdzenie spetnienia zatozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie prob i
symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnosci. Procedura usuwania niezgodnosci , stosowane materialty powinny byé
akceptowane przez Nadzér Inwestycyjny.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w specyfikacji , Ogélne wymagania techniczne". Jednostkg obmiarowa jest
1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzadzen i elementéw instalacji objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.

ODBIOR ROBOT

Odbior robot obejmuije:
» odbiér robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu
» odbiér ostateczny ( catego zakresu prac )
» odbiér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu rob6t na podstawie wynikow pomiarow i
badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej i funkcjonalnej
instalacji dokonanej przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogélne zasady odbioru robot
podano w specyfikacji , Ogdlne wymagania techniczne".

Podstawe odbioru robot instalacyjnych stanowig nastepujgce dokumenty:

e dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

» zaswiadczenia o jakosci materiatow i wyrobow dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

e protokoty odbioru materiatéw i wyrobow

e protokoty odbioru poszczegodinych etapéw lub elementéw robét

» wyniki badan laboratoryjnych materiatéw i wyrobow, jesli byty zalecane przez Nadzér Inwestycyjny

» ekspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku

SYSTEM CCTV - CPV:45312000-7
WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z instalacjg systemu telewizji dozorowej CCTV w pawilonie szpitalnym w
Sosnowcu przy ul. Zegadtowicza 3.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robot obj etych SST
System CCTV ktérego dotyczy specyfikacja obejmuje infrastrukture, okablowanie i wydzielone zasilanie
systemu.
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Zakres rob6t obejmuje:

* Instalacje kamer wewnetrznych

» Instalacja kamer zewnetrznych

* Instalacje rejestratorow

» Instalacje oprogramowania zarzgdzajacego CCTV

Okre slenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg byé wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych prze-
piséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktdw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Ogodlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg. Rodzaje (typy) urzgdzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajéw (typow) urzgdzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem spelnienia parametrow technicznych urzadzen Ilub podwyzszenia wczesniej prze-
widywanych.

MATERIALY

Ogblne wymagania dotyczgce materiatéw, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogélne"

* Kamery wewnetrzne

» Kamery zewnetrzne

e Serwer rejestrujacy

» Zestaw komputerowy PC z oprogramowaniem operatorskim
*  Monitory LCD

SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu zostaty podane w ,Wymagania ogdéine".

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczgcych realizacji zadan
powinny odpowiada¢ ogoélnie przyjetym wymaganiom, co do ich jakosci oraz wytrzymatosci oraz
bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem. Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploataciji.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ,Wymagania ogélne"

Srodki i urzgdzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji, urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania robét zwigzanych z budowg instalaciji
systemu telewizji dozorowej CCTV. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w
spos6b zapobiegajacy ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania
elementdéw i urzadzen wykorzystywanych do instalacji poszczeg6lnych systeméw nalezy przestrzegac
zalecen wytworcow.
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Zaleca sie dostarczenie urzadzen i elementéw systemu bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia
dodatkowego transportu z magazynu budowy.

WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ,Wymagania ogéine" .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
stosowanych materiatéw i wykonywanych robo6t, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg , wymaganiami
specyfikacji technicznej oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t powinien zapozna¢ sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowe;j

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ,Wymagania ogélne".
Kontrola jakosci rob4t powinna obejmowac nastepujgce badania:

» zgodnosci z dokumentacijg projektowa,
* poprawnosci montazu.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych robot z
dokumentacjg projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw.
Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ obrazéw z poszczegodlnych kamer, mozliwos¢ sterowania kamerami za
pomocg oprogramowania zarzadzajgcego, mozliwos¢ wyboru obrazu z dowolnej kamery na dowolny
monitor. Poprawnos$é zapiséw obrazéw z poszczego6lnych punktéw kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez
probna rejestracje na serwerze rejestrujgcym. Zapisane obrazy nalezy odtworzy¢ i poréwnac¢ z obrazami
bezposrednio oglagdanymi na monitorze. W celu sprawdzenia czasu pracy systemu na zasilaniu awaryjnym
nalezy wytaczy¢ zasilanie podstawowe i zmierzyé czas pracy urzadzen zasilanych z zasilaczy awaryjnych.

OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ,Wymagania ogolne".

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatow. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania rob6t pomiedzy wykonawca, a
inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowg dla przewodow jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i
urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca w sposéb okreslony w warunkach
kontraktu. Sporzadzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w
umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia
ewentualnych rozbieznosci w ilosci rob6t

ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogélne”
Odbiér odbywa sie na trzech ptaszczyznach:
» weryfikacja rozmieszczenia kamer

» weryfikacja doboru komponentow
» weryfikacja zasilania dedykowanego
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Weryfikacja rozmieszczenia kamer
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania kamer oraz obszaru ,widzenia" kamery.

Weryfikacja doboru komponentéw

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ obrazéw z poszczegoélnych kamer, mozliwo$¢ sterowania kamerami poprzez
dedykowang klawiature, mozliwo$¢ wyboru obrazu z dowolnej kamery na monitor. Poprawno$¢ zapisow
obrazéw z poszczegdlnych punktow kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez probng rejestracie na
rejestratorze cyfrowym. Zapisane obrazy nalezy odtworzy¢ i poréwnac z obrazami bezposrednio oglagdanymi
na monitorze. Nalezy rowniez sprawdzi¢ mozliwos¢ archiwizowania na napedzie taSmowym nagranego na
rejestrator cyfrowy materiatu wideo.

Weryfikacja zasilania dedykowanego

Weryfikacja zasilania dedykowanego oprocz pomiar6w instalacji zasilajgcej ma za zadanie sprawdzenie
parametréw zasilania awaryjnego.

W celu sprawdzenia czasu pracy systemu na zasilaniu awaryjnym nalezy wytgczy¢ zasilanie podstawowe i
zmierzy¢ czas pracy urzadzeh zasilanych z zasilaczy awaryjnych.

PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-EN 50132-2-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biate;.

e PN-EN 50132-4-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 4-1: Monitory czarno-biate.

e PN-EN 50132-5 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 5: Teletransmisja.

e PN-EN 50132-7 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

e PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes¢ 1:
Wymagania ogdlne

e PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czes¢ 2: Budynki biurowe

* PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1-
Specyfikacja i zapewnienie jakosci

e« PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes$¢ 2 -
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw

e PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania
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SYSTEM KONTROLI DOSTEPU - CPV:45312200-9
WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru instalacji
systemu kontroli dostepu w pawilonie szpitalnym w Sosnowcu przy ul. Zegadtowicza 3.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét.

Zakres robot obj etych specyfikacj a
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu Systemu
Kontroli Dostepu takich jak:

e wykonanie tras kablowych i utozenie kabli
* montaz i podigczenie elementéw systemu
* rozruch i oprogramowanie systemu

» przeszkolenie obstugi

Ogodlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjami technicznymi, obowigzujagcymi normami oraz poleceniami Nadzoru
Inwestycyjnego.

Og6Ilne wymagania dotyczace rob6t podano w specyfikacji ,Ogélne wymagania techniczne”

MATERIALY

Rodzaj materiatow

Podstawowe elementy i urzadzenia stanowigce kompletny system spetniajgcy wymagania postawione w
zalozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem materiatéw w przedmiotowym projekcie.
Pozostale materialy mogg by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania
Scistych odpowiednikdw posiadajgcych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia
koniecznosci zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora.

Wymagane sg pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete
wskazéwki co do wykonania zmiany.

W skiad systemu wchodza:
e Czytnik kart zblizeniowy KD
» Kontroler sieciowy jedno przejscie
» Kontroler sieciowy dwa przejscia
»  Czujki magnetyczne
e Ewakuacyjne przyciski wyjscia
» Zasilacze buforowe
» Oprogramowanie zarzgdzajgce

Warunki dostawy
Materiaty i urzadzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych dystrybutoréw. Wykonawca
powinien:

» dokona¢ uzgodnien dotyczacych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu robét

e zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikbw badan pelnych i niepelnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta

» zapewnic sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakos$ci)

Transport i sktadowanie
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Zastosowane materialy nie wymagajg szczegélnych warunkoéw transportu i sktadowania. Nalezy stosowaé
sie do zalecen producenta.

Kontrola jako $ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ materiatdéw uzytych do realizacji robét. Wykonawca zobowigzany
jest do oceny jakosci materiatdbw dostarczanych przez producenta i ich zgodnosci z wymaganiami
dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej na podstawie:

e rezultatéw badan peinych wykonywanych przez producenta

» rezultatow badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii dostarczanej na
budowe

e atestu (zaswiadczenia o jakosci)

e oceny wizualnej kazdej jednostkowe]j dostawy

» dodatkowych badah wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgtoszenia przez
Nadzér Inwestorski watpliwosci.

Potwierdzenie wlasciwosci materiatow i wyrobow z kazdej dostawy powinno byé podane w:
» zaswiadczeniach z kontroli
e zapisach w dziennikach budowy
* innych dokumentach
Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje zgodnosci.

SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwosdcig korzystania z maszyn i
sprzetu gwarantujgcych wiasciwg to jest spelniajacg wymagania Specyfikacji Technicznej jako$¢ robot.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez wykonawce winien uzyskac¢ akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na jakosc
wykonywanych robét. Materialy przewozone na $rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i ukltadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania rob6t kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania poditoza,
zakonczenia rob6t stanu surowego, i osadzenia oscieznic drzwiowych, okiennych. Przed rozpoczeciem
wykonywania montazu nalezy przeprowadzi¢ dodatkowo kontrole zakonczenia robét instalacyjnych. Podtoze
musi by¢ mocne, czyste, réwne i suche. Nierdwnosci powinny by¢ wyréwnane tynkiem podktadowym lub
wyréwnane zaprawa.

Zasady ogolne

Przy wykonywaniu robét kablowych nalezy przestrzegaé¢ ogélnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegolnie zwrdci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone réwnolegle do kabli energetycznych,
a jezeli zachodzi taka konieczno$c¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10 cm. Montaz urzgdzen nalezy
wykonywaé¢ w sposo6b estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

Monta z czytnikOw

Czytniki przewodowe montuje sie na ptaskiej powierzchni przy uzyciu 4 kotkdw rozporowych i wkretéw z
them walcowym. Rozmieszczenie otworéw do mocowania zaleca sie wytyczyé przy uzyciu szablonu.
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W systemie KD - bezprzewodowym czytniki s3 zamontowane przez producenta razem z okuciem
Monta z kontroleréw

Kontrolery montuje sie na ptaskiej powierzchni przy uzyciu 4 kotkéw rozporowych. Rozmieszczenie otworéw
do mocowania, zaleca sie wytyczy¢ przy uzyciu szablonu. Z kontroleréw nalezy rozprowadzi¢ okablowanie
do czytnikéw, ewakuacyjnych przyciskéw wyjscia oraz elementéw wykonawczych (elektrozaczepéw).

Monta z zasilaczy buforowych oraz akumulatoréw

Zasilacz buforowy nalezy zawiesi¢ na Scianie wykorzystujgc do tego cztery otwory umieszczone na tylnej
jego $cianie i przymocowac do sciany.

Podtgczenie akumulatora nalezy wykonaé przewodami dostarczonymi przez producenta. Przed tgczeniem
akumulator nalezy umiesci¢ w zasilaczu. Nalezy zwrdci¢é szczegblng uwage na biegunowos¢ podigczenia
akumulatoréw.

Uktadanie kabli steruj acych.
Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzystaé nieekranowane kable typu YTDY 6x0,5 mm. Kable
powyzsze nalezy uktadaé¢ pod tynkiem albo w rurkach lub kanatach kablowych.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w ,Wymagania og6ine"
Kontrola jakosci robdt powinna obejmowac nastepujgce badania:

e zgodnosci z dokumentacjg projektowa,
e poprawnosci montazu.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych rob6t z
dokumentacjg projektowg oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw. W
tym celu nalezy wykona¢ nastepujgce ogledziny:

* Poprawno$¢ montazu urzgdzen systemu

e Sprawdzenie poprawnosci dziatania systemu

* Sprawdzenie poprawnosci zaprogramowania systemu kontroli dostepu
* Wykonanie pomiardw i testéw catosci systemu

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé dziatania programu kontroli dostepu poprzez doswiadczalne sprawdzanie
mozliwosci otwierania zamkow w zaleznosci od zadanych uprawnien.

OBMIAR ROBOT

Ogblne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ,Wymagania ogoine".

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdw. Obmiar robét obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robét pomiedzy wykonawca, a
inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowi dla przewodéw jest 1 m. Jednostkg obmiarowg dla osprzetu i
urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca w sposob okreslony w warunkach
kontraktu.

Sporzadzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie.
Wyniki obmiaru robét nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia
ewentualnych rozbieznosci w ilosci rob6t
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ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogolne”

Odbiér robo6t obejmuije:
» 0dbiér rob6t zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu
» 0dbidr ostateczny ( calego zakresu prac )
» odbiér pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego )

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu rob6t na podstawie wynikéw pomiaréw i
badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej i funkcjonalnej
instalacji dokonanej przez Nadzo6r Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogélne zasady odbioru rob6t
podano w specyfikacji , Ogélne wymagania techniczne".

Podstawe odbioru robot instalacyjnych stanowig nastepujace dokumenty:

» dokumentacja techniczna

» dziennik budowy

e zaswiadczenia o jakosci materiatdw i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodno$ci

»  protokoty odbioru materiatéw i wyrobow

» protokoty odbioru poszczegoélnych etapow lub elementow robot

« wyniki badan laboratoryjnych materiatéw i wyrobow, jesli byty zalecane przez Nadzér Inwestycyjny

» ekspertyzy techniczne, jesli byty wykonywane przed odbiorem budynku

Odbior odbywa sie na trzech ptaszczyznach:

» weryfikacja dziatania bezprzewodowego systemu kontroli dostepu
» weryfikacja dziatania przewodowego systemu kontroli dostepu
» weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych

Weryfikacja dziatania bezprzewodowego systemu kontr oli dost epu
Polega ona na sprawdzeniu dziatania urzadzen systemu w szczego6lnosci czasu otwarcia zamkow i kontroli
domkniecia drzwi, oraz wspétdziatania pochwytu z zainstalowanymi na pochwycie czytnikami.

Weryfikacja kontroli dost epu
Nalezy sprawdzi¢ poprawnos$é¢ dziatania zamkéw pod wzgledem uprawnien poszczegdlnych oséb do
dostepu do chronionych pomieszczen.

Weryfikacja jako $ci wykonania prac wyko nczeniowych
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajgc w to sprawdzenie
zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalaciji.

PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-93/E-08390/12 Systemy alarmowe - Wymagania ogélne — Zasilacze - Parametry funkcjonalne i
metody badan.

. PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe — Czes$¢ 4: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna — Norma dla grupy
wyrobow: Wymagania dotyczgce odpornosci urzgdzen systeméw alarmowych, pozarowych,
wilamaniowych i osobistych.

. PN-EN 50130-5 Systemy alarmowe — Czes$¢ 5: Préby srodowiskowe.

. PN-EN 50133-1:2007 - Systemy alarmowe -- Systemy kontroli dostepu w zastosowaniach dotyczgcych
zabezpieczenia -- Cze$¢ 1: Wymagania systemowe

. PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢ 1.
Wymagania ogélne
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. PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes$¢
2: Budynki biurowe

. PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes¢ 1- Specyfikacja
i zapewnienie jakosci

. PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 - Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw

. PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania
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