Kod 45421160-3

3.13. ROZNE ELEMENTY WYKONCZENIOWE

Spis tresci:

1. Wstep

2. Materialy

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robot
6. Kontrola jakosci robot
7. Obmiar robot

8. Odbior robot

9. Podstawa ptatnosci
10. Przepisy zwiazane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace: zabezpieczenia $cian, narozy $cian wewngtrznych, wyposazenia sanitariatbw w
elementy dla niepelnosprawnych, rolet okiennych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa  specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym

i kontraktowym przy zleceniach i realizacji roboét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Niniejsze wymagania dotycza rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace
robot podano w ,,Wymagania og6lne" pkt 2.1.
2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w ,, Wymagania og6lne" pkt 2.2.

2.2.  Material nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych, zabezpieczony przed
przemarzaniem, oryginalnie zamknigty.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podane w ,,Wymagania ogolne" pkt 2.3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.4.

4.2. W trakcie transportu nalezy zabezpieczy¢ material przed przemarzaniem i wilgocia.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ,,Wymagania og6lne" pkt 2.5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Montaz naroznikow zabezpieczajacych

W celu zabezpieczenia narozy $cian przed zniszczeniem oraz ulatwienia w poruszaniu si¢ osob
niepetnosprawnych w miejscach oznaczonych na rzutach nalezy osadzi¢ narozniki akrylosystemu na
podstawie winylowej C/S Acrovyn SM20 , szeroko$¢ ramienia 7,6 cm wysoko$é 160cm. Sciany
zabezpieczy¢ listwa ochronng winylowa, naklejana, szeroko$ci 20cm.

Wyposazenie sanitariatow w elementy dla niepetnosprawnych, system parawanéw podwieszanych,
akcesoria przy umywalkach montowa¢ zgodnie z instrukcja dostarczong przez producenta danych
elementow.

We wszystkich oknach zamontowa¢ rolety. We wszystkich drzwiach odboje na posadzce. Styk roéznych
posadzek zabezpieczy¢ listwa mosi¢zna

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ,,Wymagania ogolne" pkt 2.7.

6.2. Badania w czasie odbioru robot
W trakcie rob6t nalezy zglosi¢ do odbioru wykonanie kazdej roboty zanikajacej. Nastepna
czynno$¢ mozna wykona¢ po odbiorze przez Zamawiajacego pierwszej czynnosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogoélne" pkt 2.9.

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania : jednostka obmiarowa jest m2 i kg.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogélne" pkt. 2.10.

8.2. Prace powinny zosta¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.

Roboty mozna uzna¢ za odebrane jezeli badania wymienione w pkt 6 daly wynik pozytywny Jezeli
ktorekolwiek z badan dalo wynik negatywny nalezy czg$¢ albo cato$¢ robot uznac¢ za nieodpowiadajace
wymaganiom.

Odbior powinien by¢ potwierdzony protokolem zawierac:

- oceng wynikow badan,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usunigcia,

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania ogdlne" pkt 2.11.
10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004) Normy dotyczace systemdéw zapewnienia jakosci.
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